KANCELARSKY NABYTEK 5
GEoo [Onere

Uzivatelska pfirucka

SMART, HSM, HSU

Ridici jednotka SMART-e-2

Standby rezim max. 0,1 W
Prepétovéa ochrana

Rychlost zdvihu az 30 mm/s
Bezpecna z6na

Inteligentni antikolizni systém
Parapet-stop / Kontejner-stop
Pamét posledni nastavené pozice vysky stolu
Hlidani pracovniho cyklu

MozZnosti p Fipojeni

S - zasuvka pro pfipojeni ovladace
@ - zasuvka pro pfipojeni 1-motorového stolu (MOTION ERGO) nebo pro motor €. 1 (EXVIZIT)
@ - zasuvka pro pfipojeni motoru &. 2 (ExvIZIT)

P - zasuvka pro pfipojeni napajeciho kabelu

Kompatibilni ovlada ¢€e

5

Ovlada € HSM Ovladaé HSU
2 tlagitka pro pohyb stolu (nahoru/dolt) Displej s ukazatelem vysky stolu v cm (véetné desky)

4 pozice pro uloZeni pozice vysky stolu
2 tlacitka pro pohyb stolu (nahoru/dol()

BEZPECNA ZONA

Bezpecnou zénou se rozumi vzdalenost od nejnizsi pozice stolu po vySku kontejneru (véetné malé
rezervy).

Funkce je dostupné ihned po prvni inicializaci stolu a nasledném prekroceni vysky kontejneru
pfi pohybu stolu smé&rem nahoru pomoci tla¢itka s Sipkou nahoru A

V bézném provozu se stul pfi pohybu smérem dolt vzdy zastavi na této pozici.

Pro snizeni stolu z horni hranice bezpe¢né zény (vysky kontejneru) do nejnizsi vychozi
pozice je nutné po zastaveni stolu na horni hranici bezpe¢né z6ny opétovné stisknout
tlagitko smérem dolu V'

V bezpecéné zoéné je rychlost zdvihu sniZena a je deaktivovan antikolizni systém. Dbejte proto
zvySené opatrnosti aby nedoslo ke kolizi s vybavenim kancelare ¢i zranéni osob.

INTELIGENTNI ANTIKOLIZNI SYSTEM

Inteligentni antikolizni systém je integrovan v fidici jednotce a slouzi ke zmirnéni ¢i zabranéni
nechténému poskozeni stolu a okolniho vybaveni kancelare pfi nastavovani vysky stolu.

Antikolizni systém reaguje pouze na pevné prekazky pfi konstantni rychlosti a funguje v obou
smérech pohybu stolu i se zatizenim pracovni desky.

Pfi zjisténi kolize stul zastavi a odjede o malou vzdalenost opaénym smérem (U ovladace
HSU se na displeji zobrazi chybova zprava E60). Odstrarite pfekazku a pokracujte

V pouzivani.

Antikolizni systém je deaktivovan v bezpecné zdné a nereaguje pfi dojezdech stolu na horni
¢&i spodni hranice zdvihu a na uloZené pozice stolu v paméti ovladace (pouze u ovladace
HSU).

Pfi nastavovani vysky stolu dbejte zvy$ené opatrnosti. Stil neni hracka a antikolizni systém
nedokaze zamezit stlaceni ¢i sevieni koncetin, prstd a jinych ¢asti télal!!

PARAPET-STOP / KONTEIJNER-STOP

Obé funkce davaji moznost uzivatelsky si nastavit omezeni zdvihu stolu uréenim spodni a horni
hranice zdvihu, ve které se stul bude pohybovat.

Aktivace i deaktivace funkci se provadi pomoci ovladace sou¢asnym stisknutim obou
smérovych tlacitek 4 + V¥ apodrzenim po dobu nejméné 10 s.

Funkce Kontejner-stop je automaticky detekovéana ve spodni poloviné zdvihu stolu a funkce
Parapet-stop pak v horni poloviné zdvihu stolu.

Pro uzivatelské nastaveni spodni hranice zdvihu (Kontejner-stop) stul vysurite do
pozadované pozice ve spodni poloviné zdvihu a provedte aktivaci funkce. Pro nastaveni
horni hranice zdvihu (Parapet-stop) stul vysurite do pozadované pozice v horni poloviné
zdvihu a opét provedte aktivaci funkce.

Ridici jednotka pfi aktivaci funkce 2x cvakne a pFi deaktivaci cvakne pouze 1x .

Aktivovanim téchto funkci neni mozno nikterak prekrocit nastavené omezeni zdvihu. Pro
prekroceni nastaveného omezeni zdvihu je tfeba funkce deaktivovat.

Priklad umist éni Fidici jednotky a ovlada ¢e

MOTION ERGO 8 — { B

EXVIZIT

@

PRVNI ZAPOJENI A UVEDENI DO PROVOZU

1. Zapoijte vSechny potfebné konektory do poZadovanych zasuvek v fidici jednotce.

U 1-motorového stolu (MOTION ERGO) pfipojte motor pomoci dodaného konverzniho kabelu.
2. Pripojte sttl do el. sit¢ pomoci napéjeciho kabelu z Fidici jednotky.
3. Provedte inicializaci stolu.

INICIALIZACE STOLU

vy3ky.
« Inicializaci provedte stisknutim a podrzenim tlagitka s Sipkou dola %
«  Stul sjede do své nejnizsi pozice a mirné odskoc¢i smérem nahoru.
« Poinicializaci je stul pfipraven k béZnému provozu.

PAMET POSLEDNI NASTAVENE POZICE VYSKY STOLU

Ridici jednotka disponuje paméti pro uloZeni posledni nastavené pozice stolu pfi odpojeni stolu z
el. sité napt. pfi stéhovani nebo pfi ndhlém vypadku el. proudu.

« Pfi odpojeni motoru od fidici jednotky dojde k vymazani této paméti a je nutné provést
inicializaci stolu (viz INICIALIZACE STOLU).

«  Pri velkém zatiZzeni pracovni desky stolu a dlouhém stani stolu bez pohybu je doporu¢eno
¢as od ¢asu provést opétovnou inicializaci stolu pro presnéjsi komunikaci Fidici jednotky s
motorem stolu.

« Opétovna inicializace stolu se provadi dosaZzenim nejnizsi vychozi pozice stolu a nasledném
stisknuti a podrzent tlagitka s Sipkou dolt ¥ po dobu nejméné 5 s.

HLIDANI PRACOVNIHO CYKLU

Ridici jednotka hlida dodrzovani pracovniho cyklu stolu a chréni se tak proti prehFati pri dastém
nastavovani vysky stolu nad limit pracovniho cyklu.

«  Pracovni cyklus stolu je max. 2 minuty nepfetrzitého provozu a naslednych 18 minut stani.

«  Pri pfekroceni limitu nepfetrzitého provozu se stlll zastavi a fidici jednotka nebude reagovat
na zadné pokyny po dobu nutného stani, max. v§ak 18 minut. Po uplynuti nutné doby stani
je v8e opét pIné funkéni.

* U ovladace HSU je prekrogeni limitu nepretrzitého provozu na displeji znazornéno napisem
4hot“. Néapis ,hot“ je zobrazovan pri stisku jakéhokoli tla¢itka na ovladaci po dobu nutného
stani.

ULOZENI POZICE STOLU DO PAM ETI OVLADA CE A JEJi P RIVOLANI

Tato funkce je dostupna pouze u ovladace HSU a umoZziiuje uzivateli uloZit do paméti ovladace az
4 pozice vysky stolu, které nejcastéji pouziva.

« UloZeni pozice stolu do paméti ovladace se provadi stiskem zeleného tlacitka S na
ovladaci a nasledném stisknuti tlacitka s ¢islem pozice 1 — 4. Tim dojde k uloZeni aktualni
pozice vysky stolu.

« Pro ulozeni aktualni pozice stolu do paméti oviadace stul nejprve vysurite do poZzadované
pozice a poté provedte uloZeni pozice stolu.

«  Privolani uloZené pozice vysky stolu se provede stisknutim a podrZzenim tlacitka s ¢islem
pozice 1 — 4 dokud sttl nedosahne uloZené pozice vysky stolu.

« Pokud pustite tlacitko s ¢islem pozice 1 — 4 dfive nez stdl doséhne uloZené pozice, stll se
zastavi na misté, kde jste tlacitko pustili a je nutné postup pfivolani uloZzené pozice vysky
stolu opakovat.

*« POZOR! Ve vzdalenosti cca 1 cm od uloZené pozice vysky stolu dochazi ke snizenf rychlosti
zdvihu a tim i deaktivaci antikolizniho systému. Dbejte tak zvySené opatrnosti pfi pouzivani
této funkce.
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Uzivatel'ska priruc¢ka

SMART, HSM, HSU

Riadiaca jednotka SMART-e-2

Standby rezim max. 0,1 W
Prepéatovéa ochrana

Rychlost zdvihu az 30 mm/s
Bezpecna z6na

Inteligentny antikolizny systém
Parapet-stop / Kontajner-stop
Pamat poslednej nastavenej pozicie vysky stola
StraZenie pracovniho cyklu

Moznosti pripojenia

S - zasuvka pre pripojenie ovladaca
@ - zasuvka pre pripojenie 1-motorového stola (MOTION ERGO) alebo pre motor €. 1 (EXVIZIT)
@ - zasuvka pre pripojenie motora €. 2 (EXVIZIT)

P - zasuvka pre pripojenie napajacieho kabla

Kompatibilné ovlada ¢e

Ovlada € HSM
2 tlacitka pre pohyb stola (hore/dole)

Ovladaé HSU

Displej s ukazatefom vysky stola v cm (vratane dosky)
4 pozicie pre uloZenie pozicie vysky stola

2 tlacitka pre pohyb stola (hore/dole)

BEZPECNA ZONA

Bezpecnou zénou sa rozumie vzdialenost od najnizSej pozicie stola po vysku kontajnera (vratane
malej rezervy).

Funkcia je dostupné ihned po prvej inicializacii stola a naslednom prekroc¢eni vysky
kontajnera pri pohybe stola smerom hore pomocou tlagitka so Sipkou hore =4

V beznej prevadzke sa st6l pri pohybe smerom dole vzdy zastavi na tejto pozicii.

Pre zniZenie stola z hornej hranice bezpecnej zony (vysky kontajnera) do najnizsej vychodzej
pozicie, je potrebné po zastaveni stola na hornej hranici bezpe¢nej zény opéatovne stlacit
tlagitko smerom dole ¥

V bezpecnej zéne je rychlost zdvihu zniZena a je deaktivovany antikolizny systém. Zvyste
preto opatrnost, aby nedoslo ku kolizii s vybavenim kancelérie alebo zraneniu osob.

INTELIGENTNY ANTIKOLIZNY SYSTEM

Inteligentny antikolizny systém je integrovany v riadiacej jednotke a sltzi k zmierneniu ¢i
zabraneniu nechcenému poskodeniu stola a okolitého vybavenia kancelarie pri nastavovani vysky
stola.

Antikolizny systém reaguje iba na pevné prekazky pri konstantnej rychlosti a funguje v oboch
smeroch pohybu stola aj so zatazenim pracovnej dosky.

Pri zisteni kolizie stdl zastavi a poodide o mall vzdialenost opaénym smerom (pri ovladaci
HSU sa na displeji zobrazi chybova sprava E60). Odstrarite prekazku a pokracujte

Vv pouzivani.

Antikolizny systém je deaktivovany v bezpe¢nej zéne a nereaguje pri dojazdoch stola na
hornt alebo spodnu hranicu zdvihu a na uloZzené pozicie stola v pamati ovladaca (iba pri
ovladaci HSU).

Pri nastavovani vysky stola zvySte opatrnost. Stdl nie je hracka a antikolizny systém
nedokaze zamedzit' stlaceniu ¢i zovretiu koncatin, prstov a inych ¢asti tela!!!

PARAPET-STOP / KONTAIJNER-STOP

Obe funkcie ponukaji moznost uzivatel'ského nastavenia omedzenia zdvihu stola uréenim
spodnej a hornej hranice zdvihu, v ktorej sa stél bude pohybovat.

Aktivacia aj deaktivacia funkcii sa robi pomocou ovladaca st€asnym stlaéenim oboch
smerovych tlagitok 4 + ¥ a podrzanim pogas najmenej 10 s.

Funkcia Kontajner-stop je automaticky detekovana v spodnej polovici zdvihu stola a funkcia
Parapet-stop potom v hornej polovici zdvihu stola.

Pre uzivatel'ské nastavenie spodnej hranice zdvihu (Kontajner-stop) stdl vysurite do
pozadovanej pozicie v spodnej polovici zdvihu a prevedte aktivaciu funkcie. Pre nastavenie
hornej hranice zdvihu (Parapet-stop) stdl vysurite do poZadovanej pozicie v hornej polovici
zdvihu a opat prevedte aktivaciu funkcie.

Riadiaca jednotka pri aktivacii funkcie 2x cvakne a pri deaktivacii cvakne iba 1x .

Aktivovanim tychto funkcii nie je mozné nijako prekrocit nastavené omedzenie zdvihu. Pre
prekrocenie nastaveného omedzenia zdvihu je potrebné funkcie deaktivovat.

Priklad umiestnenia riadiacej jednotky a ovlada  €a

MOTION ERGO

EXVIZIT

@

PRVE ZAPOJENIE A UVEDENIE DO PREVADZKY

1. Zapojte vSetky potrebné konektory do poZzadovanych zasuviek v riadiacej jednotke.

Pri 1-motorovom stole (MOTION ERGO) pripojte motor pomocou dodaného konverzného
kablu.

2. Pripojte stdl do el. siete pomocou napajacieho kéblu z riadiacej jednotky.
3. Prevedte inicializaciu stola.

INICIALIZACIA STOLA

Inicializaciou stola sa rozumie nastavenie najnizsej vychodzej pozicie pre dalSie poZzadované
nastavenie vysky.

InicializAciu prevedte stlaéenimm a podrzanim tla¢itka so Sipkou dole ¥

Stdl zide do svojej najnizSej pozicie a mierne odskod&i smerom hore. Po inicializacii je stol
pripraveny k beznej prevadzke.

PAMAT POSLEDNEJ NASTAVENEJ POZICIE VYSKY STOLA

Riadiaca jednotka disponuje pamatou pre uloZenie poslednej nastavenej pozicie stola pri odpojeni
stola z el. siete napr. pri stahovani alebo pri nahlom vypadku el. pradu.

Pri odpojeni motora od riadiacej jednotky pride k vymazaniu tejto paméte a je potrebné
vykonat inicializaciu stola (vid' INICIALIZACIA STOLA).

Pri velkom zatazeni pracovnej dosky stola a dlhom stati stola bez pohybu sa odportca ¢as
od ¢asu urobit opatovnu inicializaciu stola pre presnejSiu komunikaciu riadiacej jednotky s
motorom stola.

Opétovna inicializacia stola sa prevadza dosiahnutim najniz8ej vychodzej pozicie stola a
naslednym stlagenim a podrzanim tlagitka so Sipkou dole ¥ pog&as najmenej 5 s.

STRAZENIE PRACOVNEHO CYKLU

Riadiaca jednotka strazi dodrziavanie pracovného cyklu stola a chréani sa tak proti prehriatiu pri
¢astom nastavovani vysky stola nad limit pracovného cyklu.

Pracovny cyklus stola st max. 2 minlty nepetrzitej prevadzky a naslednych 18 minut statia.

Pri prekrocent limitu nepretrzitej prevadzky sa stdl zastavi a riadiaca jednotka nebude
reagovat na Ziadne pokyny v priebehu nateného stétia, max. vak 18 minut. Po uplynuti
natenej doby statia je vSetko opat plne funkéné.

Pri ovliadaci HSU je prekroéenie limitu nepretrzitej prevadzky na displeji znazornené napisom
4hot“. Néapis ,hot“ je zobrazovany pri stla¢eni akéhokolvek tlacitka na ovladaci pocas
nuateného statia.

ULOZENIE POZICIE STOLA DO PAMATI OVLADA €A A JEJ PRIVOLANIE

Této funkcia je dostupna iba pri ovladaci HSU a umoZzriuje uZivatelovi uloZit do pamate ovladaca
az 4 pozicie vysky stola, ktoré najcastejSie pouziva.

UloZenie pozicie stola do pamate ovladaca sa robi stlacenim zeleného tlagitka S na
ovladaci a naslednom stlaceni tlacitka s ¢islom pozicie 1 — 4. Tim pride k uloZeniu aktuéinej
pozicie vysky stola.

Pre uloZenie aktuélnej pozicie stola do paméte ovladaca stél najprv vysurite do pozadovanej
pozicie a potom urobte uloZenie pozicie stola.

Privolanie uloZenej pozicie vysky stola sa spravi stlacenim a podrzanim tlac¢itka s ¢islom
pozicie 1 — 4 pokial stl nedosiahne uloZenej pozicie vysky stola.

Pokial pustite tlacitko s ¢islom pozicie 1 — 4 skor ako st6l dosiahne uloZenu poziciu, stol sa
zastavi na mieste, kde ste tla¢itko pustili a je potrebné postup privolania uloZenej pozicie
vysky stola opakovat'.

POZOR! Vo vzdialenosti cca 1 cm od uloZenej pozicie vysky stola prichadza k zniZeniu
rychlosti zdvihu a tym i k deaktivacii antikolizneho systému. Dbajte na zvy3enu opatrnost pri
pouzivani tejto funkcie.
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User Manual

SMART, HSM, HSU

SMART-e-2 Control Unit
Standby mode max. 0.1 W
Overvoltage protection
Maximum lifting speed 30 mm/s
Safe zone

Intelligent anti-collision system
Parapet-stop / Container-stop
Storing of the last set position of desk height
Working cycle monitoring

Connection Options

S - controller plug socket
@ - 1-motor desk plug socket (MOTION ERGO) or motor 1 plug socket (EXVIZIT)
@ - motor 2 plug socket (EXVIZIT)

P - service cable plug socket

Compatible Controllers

HSM Controller
2 buttons for desk movement (up/down)

HSU Controller
Display with desk height indication in cm (incl. desk)
4 positions for desk height storing
2 buttons for desk movement (up/down)

SAFE ZONE

The safe zone means the distance from the lowest desk position to the container height (including
a small cushion).
« The function is available right after the first desk initialization and subsequent exceeding of
the container height during the desk lifting using the up-arrow button A
« In normal operation, the desk always stops in this position when moving down.
* To lower the desk from the upper safe zone limit (container height) to the lowest initial

position, it is required to repeatedly press the up-arrow button ¥ after the desk stops at
the upper safe zone limit.

« The lifting speed in the safe zone is reduced and the anti-collision system is deactivated. Be
extremely carefully to avoid collision with the office equipment and personal injury.

INTELLIGENT ANTI-COLLISION SYSTEM

The intelligent anti-collision system is integrated in the control unit and is used to mitigate or avoid
unintentional damage to the desk and surrounding equipment when setting the desk height.

* The anti-collision system reacts only to fixed obstacles at a constant speed and functions in
both directions of the desk movement even with the desk loaded.

* Upon collision detection, the desk stops and moves in opposite direction for a small distance
(the HSU controller displays error message E60). Remove the obstacle and continue the
work.

« The anti-collision system is deactivated in the safe zone and does not react to reaching the
upper or lower lifting limit or to the desk positions stored in the controller memory (only in
case of the HSU controller).

* When setting the desk height, be extremely careful. The desk is not a toy and the anti-
collision system cannot avoid impaction or gripping of limbs, fingers or other body parts!!!

PARAPET-STOP / CONTAINER-STOP

Both functions enable the user to set the desk lifting limit by determining the lower and upper lifting
limit for the desk to move within.

« The functions are activated and deactivated using the controller by pressing both arrow
buttons 4 + ¥ and holding them for a minimum of 10 s.

« The container-stop function is automatically detected in the lower half of the desk travel and
the Parapet-stop function in the upper half of the desk travel.

+ To make the user setting of the lower lifting limit (Container-stop), lift the desk to the required
position in the lower half of the travel and activate the function. To set the upper lifting limit
(Parapet-stop), lift the desk to the required position in the upper half of the travel and activate
the function again.

« The control unit clicks twice upon the function activation and once upon deactivation.

« Activating these functions in no way enables exceeding of the set lifting limit. In order to
enable exceeding the set lifting limit, deactivate the functions.

Example of Control Unit and Controller Layout

MOTION ERGO

EXVIZIT

@

INITIAL CONNECTION AND COMMISSIONING

1. Plug all required connectors in the correct sockets in the control unit.

In case on 1-motor desk (MOTION ERGO), connect the motor using the supplied conversion
cable.

2. Connect the desk to power supply using the service cable from the control unit.
3. Perform the desk initialization.

DESK INITIALIZATION

The desk initialization means setting the lowest possible initial position for further height
adjustment as required.

+  Perform initialization by pressing and holding the down-arrow button V'

« The desk goes does to the lowest position and slightly bounces upwards.

« Following the initialization, the desk is ready for normal operation.

STORING OF THE LAST SET POSITION OF DESK HEIGHT

The control unit has a memory for storing the last set position of the desk in case of power supply
interruption, for instance, during relocation or in case of sudden power outage.

*  When the motor is disconnected from the control unit, this memory is deleted and it is
required to perform the desk initialization (see DESK INITIALIZATION).

« In case of excessive loading of the desk or long standing of the desk without moving, it is
recommended to repeat the desk initialization from time to time in order to ensure accurate
communication of the control unit with the desk motor.

« To repeat the desk initialization, get the desk to the lowest initial position and press and hold
the down-arrow button = ¥ for a minimum of 5 s.

WORKING CYCLE MONITORING

The control unit monitors complying with the desk working cycle, thus protecting itself against
overheating in case of frequent height adjustment above the working cycle limit.

*  The maximum desk working cycle is 2 minutes of continuous operation followed by 18
minutes of idling.

« Upon exceeding the continuous operation limit, the desk stops and the control unit does not
respond to any commands for the period of the required idling, however, for maximum period
of 18 minutes. After the required idling time expires, everything is fully functional again.

« In case of the HSU controller, exceeding of the continuous operation limit is indicated on
display with “hot” text. The “hot” text is displayed upon pressing any button on the controller
for the required idling time.

STORING THE DESK POSITION IN CONTROLLER MEMORY AND ITS
RETRIEVAL

This function is available only with the HSU controller, enabling the user to store as many as 4
desk height positions he uses the most frequently in the controller memory.

* To store the desk position in the controller memory, press the green button S onthe
controller and then press the button with position number 1 — 4. This stores the current
position of the desk height.

« To store the current desk position in the controller memory, first lift the desk to the required
position and then store the desk position.

* Retrieve the stored position of the desk height by pressing and holding the position number
button 1 — 4 until the desk reaches the stored position of the desk height.

« If you release the position number button 1 — 4 before the desk reaches the stored position,
the desk stops in the position where you released the button and you need to repeat the
procedure of retrieving the stored position of the desk height.

* ATTENTION! The lifting speed decelerates in the distance of approximately 1 cm from the
stored position of the desk height, which deactivates the anti-collision system. Be very
careful when using this function.
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Anwenderhandbuch

SMART, HSM, HSU

Steuereinheit SMART-e-2
Standby Modus max. 0,1 W
Uberspanungsschutz
Hubgeschwindigkeit bis zu 30 mm/s
Sicherheitszone

Intelligentes Antikollisionssystem
Fensterbank-Stopp / Container-Stopp
Speicher der letzten eingestellten Position der Tischhéhe
Arbeitstischiiberwachung

Anschlussmdglichkeiten

S [©) @) P

S — Steckkontakt fir den Anschluss des Bedieners
@ - Steckkontakt fiir den Anschluss des 1-Motortisches (MOTION ERGO) oder fiir den Motor Nr. 1
(EXVIZIT)
@ - Steckkontakt fir den Anschluss des Motors Nr. 2 (EXvIZIT)

P - Steckkontakt fur den Anschluss des Versorgungskabels

Kompatible Bediener

HSM-Bediener
2 Tasten fur die Tischbewegung (rauf/runter) Display mit einem Anzeiger der Tischhéhe in cm
(einschlieBlich der Platte)
4 Positionen fiir die Speicherung der Tischhohe
2 Tasten fur die Tischbewegung (rauf/runter)

HSU-Bediener

SICHERHEITSZONE

Darunter wird der Abstand von der niedrigsten Tischposition bis zur Containerh6he verstanden
(einschlieBlich einer kleinen Reserve).

« Die Funktion ist gleich nach der ersten Initiierung des Tisches und der anschlieRenden
Uberschreitung der Containerhohe bei der Tischbewegung in Richtung nach oben mittels Taste
mit dem Rauf-Pfeil £ verfiigbar.

« Im tblichen Betrieb bleibt der Tisch bei seiner Bewegung in Richtung nach unten jeweils in
dieser Position stehen.

«  Flr die Tischsenkung von der Obergrenze der Sicherheitszone (Containerhéhe) in die niedrigste
Ausgangsposition ist nach dem Tisch-Halt an der oberen Grenze der Sicherheitszone die Taste
mit dem Runter-Pfeil % wiederholt zu driicken.

* In der Sicherheitszone wird die Hubgeschwindigkeit reduziert und das Antikollisionssystem
deaktiviert. Achten Sie auf Ilhre erhhte Aufmerksamkeit, damit es weder zu einer Kollision mit
der Biroeinrichtung bzw. -ausstattung noch zu einer Verletzung von Personen kommt.

INTELLIGENTES ANTIKOLLISIONSSYSTEM

Das intelligente Antikollisionssystem ist in der Steuereinheit integriert und dient zur Milderung oder
Verhinderung einer ungewollten Beschadigung des Tisches und der umliegenden Biroausstattung bzw. -
einrichtung bei der Einstellung der Tischhohe.

+ Das Antikollisionssystem reagiert nur auf feste Hindernisse bei einer konstanten Geschwindigkeit und
funktioniert in beiden Tischrichtungen auch mit einer Belastung der Arbeitsplatte.

+ Beider Feststellung einer Kollision bleibt der Tisch stehen und fahrt ein kleines Stiick in die
entgegengesetzte Richtung (beim HSU-Bediener wird auf dem Display die Fehlermeldung E60
angezeigt). Das Hindernis beseitigen und die Nutzung fortsetzen.

« Das Antikollisionssystem wird in der Sicherheitszone deaktiviert und reagiert nicht, wenn der Tisch
die ober oder untere Hubgrenze erreicht, und ebenfalls reagiert es nicht auf die gespeicherten
Tischpositionen im Bedienerspeicher (nur beim HSU-Bediener).

+  Beider Einstellung der Tischhohe ist auf erhéhte Ihre Aufmerksamkeit zu achten. Der Tisch ist kein
Spielzeug und das Antikollisionssystem kann eine Prellung oder Einklemmung von GliedmaRen,
Fingern und anderen Kérperteilen nicht verhindern!!!

FENSTERBANK-STOPP/ CONTAINER-STOPP

Beide Funktionen bieten die Moglichkeit, die Hubbegrenzung der Tischhéhe durch die Bestimmung
der Hubober- und -untergrenze anwendergerecht einzustellen, in deren Bereich sich der Tisch
bewegen wird.

« Die Aktivierung sowie die Deaktivierung der Funktionen erfolgen mittels des Bedieners durch die
gleichzeitige Betatigung der beiden Richtungstasten A+ V. und deren Halten iiber einen
Zeitraum von mindestens 10 s.

« Die Funktion Container-Stopp wird in der unteren Halfte des Tischhubs und die Funktion
Fensterbank-Stopp in der oberen Halfte des Tischhubs automatisch erkannt.

«  Fur die Anwendereinstellung der Hubuntergrenze (Container-Stopp) den Tisch in die erwiinschte
Position in der unteren Hubhélfte ausfahren und die Aktivierung der Funktion durchfihren. Fir
die Einstellung der Hubobergrenze (Fensterbank-Stopp) den Tisch in die erwiinschte Position in
der oberen Hubhélfte ausfahren und erneut die Aktivierung der Funktion durchfiihren.

« Die Steuereinheit knipst bei der Aktivierung 2x und bei der Deaktivierung knipst sie lediglich 1x.

« Durch die Aktivierung dieser Funktionen kann die eingestellte Hubbegrenzung auf keine Art
iberschritten werden. Fir die Uberschreitung der eingestellten Hubbegrenzung sind die
Funktionen zu deaktivieren.

Anordnungsbeispiel der Steuereinheit und des Bedien ers
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MOTION ERGO

EXVIZIT

ERSTE SCHALTUNG UND INBETRIEBNAHME

1. Alle erforderlichen Verbindungsstecker in die erwiinschten Steckkontakte stecken bzw.
schalten.
Beim 1-Motortisch (MOTION ERGO) den Motor mittels des mitgelieferten
Konversionskabels anschlieBen.

2. Den Tisch mittels des Versorgungskabels aus der Steuereinheit ans Elektronetz
anschlielen.

3. Die Tischinitiierung durchfihren.

TISCHINITIIERUNG

Unter Tischinitiierung wird die Einstellung der niedrigsten Ausgangsposition fur eine weitere
Einstellung der Soll-Hohe verstanden.
« Die Initiierung durch das Driicken und Halten der Taste mit dem nach unten zeigenden Pfeil
V' durchfiihren.
« Der Tisch fahrt in seine niedrigste Position und springt etwas in Richtung nach oben ab.
« Nach der Initiilerung ist der Tisch zur vorgesehenen Nutzung betriebsbereit.

SPEICHER DER LETZTEN EINGESTELLTEN POSITION DER TISCHHOHE

Die Steuereinheit verfuigt Giber einen Speicher fiir die Speicherung der letzten eingestellten
Tischposition beim Trennen des Tisches vom Stromnetz zum Beispiel beim Umziehen oder bei einem
plétzlichen und unvorhergesehenen Stromausfall.

« Beim Trennen des Motors von der Steuereinheit wird dieser Speicher geléscht und der Tisch
muss neu initiiert werden (siehe TISCHINITIIERUNG).

« Beieiner groBen Belastung der Tischarbeitsplatte und einer langen Nichtbewegung des Tisches
wird empfohlen, ab und zu die erneute Tischinitiierung zwecks einer genaueren Kommunikation
der Steuereinheit mit dem Tischmotor durchzufiihren.

« Die wiederholte Tischinitiierung erfolgt durch das Erreichen der niedrigsten Ausgangsposition
des Tisches und das anschlieRende Driicken und Halten der Taste mit dem Runter-Pfeil ¥
iber einen Zeitraum von mindestens 5 s.

ARBEITSZYKLUSUBERWACHUNG

Die Steuereinheit iiberwacht die Einhaltung des Arbeitszyklus und wird dadurch gegen Uberhitzung
bei einer haufigen Einstellung der Tischhthe ber das Limit des Arbeitszyklus geschitzt.

«  Der Arbeitszyklus des Tisches betragt max. 2 Minuten kontinuierlichen Betrieb und
anschliefende 18 Minuten Stehperiode.

«  Bei einer Uberschreitung des Limits des kontinuierlichen Betriebs bleibt der Tisch stehen und die
Steuereinheit reagiert Uber den Zeitraum der zwingenden Stehperiode, jedoch héchstens 18
Minuten, auf keine Weisungen. Nach dem Ablauf der zwingenden Stehperiode wird wieder alles
vollig funktionell.

«  Beim HSU-Bediener wird die Uberschreitung des Limits des kontinuierlichen Betriebs auf dem
Display durch die ,hot“ Aufschrift angezeigt. Diese ,hot“ Aufschrift wird bei der Betatigung
jeglicher Taste auf dem Bediener uber den Zeitraum der zwingenden Stehperiode angezeigt.

SPEICHERUNG DER TISCHPOSITION IN DEN BEDIENERSPEICHER UND
DEREN ABRUF

Diese Funktion ist lediglich beim HSU-Bediener verfiigbar und erméglicht dem Anwender, in den
Bedienerspeicher bis zu 4 Tischhohenpositionen abzuspeichern, die er am haufigsten verwendet.

« Die Speicherung der Tischposition in den Bedienerspeicher erfolgt durch die Betéatigung der
grinen Taste S auf dem Bediener und die anschlieBende Betatigung der Taste mit der
Positionsnummer 1 — 4. Dadurch wird die aktuelle Position der Tischhéhe abgespeichert.

«  Fir die Abspeicherung der aktuellen Tischposition im Bedienerspeicher den Tisch zuerst in die
erwlinschte Lage ausfahren und dann die Abspeicherung der Tischposition durchfiihren.

«  Der Abruf der abgespeicherten Position der Tischhohe erfolgt durch das driicken und Halten der
Taste mit der Positionsnummer 1 — 4, bis der Tisch die abgespeicherte Position der Tischhéhe
erreicht.

*  Wird die Taste mit der Positionsnummer 1 — 4 losgelassen, bevor der Tisch die gespeicherte
Position erreicht, bleibt der Tisch in derjenigen Position stehen, in welcher die Taste (von Ihnen)
losgelassen wurde. Es ist anschlieBend nétig, den Ablauf des Abrufs der abgespeicherten
Position der Tischhéhe zu wiederholen.

¢ VORSICHT! Im Abstand von ca. 1 cm von der abgespeicherten Position der Tischhéhe wird die
Hubgeschwindigkeit reduziert und dadurch auch das Antikollisionssystem deaktiviert. Widmen
der Verwendung dieser Funktion Ihre erhdhte Aufmerksamkeit.
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exnere

Hasznélati Gtmutaté

SMART, HSM, HSU

SMART-e-2 vezérl 6 egység

Standby rezsim max. 0,1 W
Tulfesziltség elleni védelem

Emelési sebesséég 30 mm/s
Biztonsagi zéna

Inteligens 6sszelitkozés elleni védelem
Parkany -stop / Fidkos konténer-stop
Memoéria bedllitas az utolsé poziciérdl
A munkaciklus figyelése

Csatlakozasi lehet 6ségek

S — kezel6 egység csatlakozasa
@ - az 1 motoros vezérld csatlakozdsa (MOTION ERGO) vagy 1.szaml motor egység (EXVIZIT)
@ - a 2. motor csatlakozasa (EXvIzIT)

P

— tApegység csatlakozasa

Kompatibilis kezel 6 egységek

HSM kezel 6

HSU kezel 6

2 nyomégomb az asztal miikodtetéséhez (fellle) Kijelzé az asztal magasssagarél cm-ben (lappal egyiitt)
4 pozici6 a magassag memoria rogzitésére

2 nyomégomb az asztal miikodtetésére (fel/e)

BIZTONSAGI ZONA

Biztonsagi zéna alatt a legalacsonyabb asztalmagassag és a fiokos konténer magassaga kozotti
részt értjuk. (kis biztonsagi tartalékkal).

Funkci6 rogton elérhetd az asztal inicializalasa utan és a fiokos konténer magassaganak
tallépése utan a felfelé iranyul6 nyomégomb segitségével A
Az asztal normdlis tizemelésénél enél a magassagnal mindig megall.
Abban az esetben , ha az asztal ezen biztonsagi zénaban lefelé szeretnénk allitani, akkor a
biztonsagi zéna elérése utan a lefelé iranyulé nyomogombot ismételten meg kell nyomni.

V .
A biztonsagi zénaban torténé mozgatadsanal a mozgas sebessége alacsonyabb és az
Osszeltkozés elleni védelem ki van kapcsolva, ezért kérjik, hogy fokozottan figyeljen irodai
berendezésére, kellékeire és sérilésékre.

INTELIGENS OSSZEUTKOZES ELLEN| VEDELEM

Inteligens 0sszeuitkdzés elleni védelem a vezérl6 egységbe van integrélva és az asztal illetve
kdérnyezetében 1évé irodai kellékek, eszkdzok sérilése ellen véd.

Az dsszelitkozés elleni védelem az asztal konstans mozgatasanal 1ép érvénybe , anak mindkét
iranyaba illetve az asztallap terhelt allapotaban is érzékeli az akadalyokat.

Az akadaly érzékelése utan az asztal egy kis ellentétes mozgast hajt végre (a HSU kezel6nél az
E60 hibatizenet jelenik meg). Haritsa el az akadalyt és folytassa a hasznalatot.

Az Osszelitkozés elleni védelem a biztonsagi zénaban kikapcsolt allapotban van és nem
reagél a legalacsonabb vagy éppen a legmagasabb biztonsagi zénaban bedllitott meméria
értékeknél (csak a HSU kezel6néll).

Az asztal magassagi bedllitaisanal fokozottan figyeljen . Az asztal nem jaték és az
odsszeltkdzés elleni védelem nem gatolja meg az ujjak, végtegok becsipédését, sérilését!

PARKANY —STOP/ FIOKOS KONTENER STOP

Mindkét funkcio lehet6vé teszi az asztal magassagi allitAsanak alsé és felsé hatarat., mely pontok
kozott lesz allithat6 az asztal magassaga.

A funkci6 aktivalast &s deaktivalasat mindkét nyomégomb egyittes megnyoméséaval és min.
10 masodpercig taré folyamatos tartasaval érjitk el &+ V7

A konténer stop az emelési magassag alsé6 mozgasi tartomanyaban detektalasra kerll és a
Péarkany —stop pedig a mozgatési tartomany felsé részében.

A Konténer-stop beallitAsdhoz kérem éllitsa be a kivant minimalis magassagot és aktivalja a
funkciét. A Parkany-stop funkciét pedig a kivant maximalis magassagnal aktivalja.

A vezérlé egység a funkcié aktivalasanal 2x kattan , deaktivalasanal csak 1x.

Ezen funkcidk aktivaldsa mellett az asztalt nem lehet ezen tartomanyom kiviil mozgatni.

Amennyiben a tartoményom kivil szeretné allitani az asztal magassagat, sziikségszerl ezen
fukcidkat deaktivalnia.

Példa a vezérl 6 egység és a kezel 6 rész elhelyezésére
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MOTION ERGO

EXVIZIT

@

ELSO CSATLAKOZAS ES M UKODESBE LEPES

Kérjuk csatlakoztassa minden egyes csatlakozét a vezérlé egységhez.

Az 1-motoros asztalnal (MOTION ERGO) a motort a konverziés kabel segitségével csatlakoztassa.

1. Kérjuk csatlakoztassa a vezérlé egységet a haldzati fesziltéghez.
2. Kezdje el az asztal inicializalasat.

AZ ASZTAL INICIALIZALASA

Az asztal inicializalasa alatt az asztal legkisebb magassagi beallitasat értjik.

Az inicializalast a lefelé irAnyulé gomb folyamatos tartasaval érjik el.

Az inicializalas utan az asztal kész a hasznélatra.

MEMORIA BEALLITAS AZ UTOLSO POZICIOROL

A vezérlé egység rendelkezik memoéria funkciéval, mely lehet6vé teszi akar halézati fesziltség
kimaradasa utén is el6hivni az utolsé bedllitott poziciét.

A motor vezérld egységtdl torténd levalasztasa utén ez a funkcié nem elérhetd, szilkségszer(
elvégezni az asztal inicializalast ( lasd az asztal inicializalasa).

Az asztal tllterhelését kdvetéen vagy ha hosszabb id6 eltelte utan hasznaljuk a
magassagallitasi funkciét ajanlatos az asztal ismételt inicializélasa , hpgy a motor és a
vezérlé egység kozott a komunikacié pontosabb legyen.

Az ismételt inicializalas ugy torténik, hogy az asztal a legalacsonyabb poziciéba allitjuk a le
nyomégomb megnyomésaval és az elért poziciéban még kb. 5 masodpercig folyamatosan
nyomjuk V'

A MUNKACIKLUS FIGYELESE

A vezérl6 egység folyamatosan figyeli a mozgatési ciklusokat, véd a tdlheviilés ellen.

A munkaciklus 2 perces megszakitas nélkiili mozgatas , melyet 18 perc ,,allas,, kell hogy
kdvessen.

Abban az esetben, ha a maximum munkaciklust talléptik a vezérlé egység nem fog reagalni,
az asztal megall abban a poziciéban és az allasidé utan, max. 18 perc utan Ujra hasznalatra
kész.

A HSU kezel6nél a munkaciklus tullépése utan a ,hot* felirat jelenik meg .A ,hot* felirat
barmelyik nyomégomb megnyomésa utan megjelenik.

ASZTAL MAGASSAGANAK MEMORIAS ROGZITESE ES ANNAK EL OHIVASA

Ez a funkci6 csak a HSU tipusu kezel6 egységeknél érhetd el, ahol 6sszesen 4 pozicié rogzithetd.

A pozici6 rogzitését a zéld gomb S megnyomasaval és utdna a kivant memdria hely
nyomégombjanak 1 — 4 megnyomasaval érjik el. Ezzel elmentettiik az asztal éppen aktudlis
magassagat.

A magassag elmentéséhez el6szor allitsa be az asztal kivant magassagat majd utéana hajtsa
végre a kivant pozicié elmentését.

A kivant és elmentett magasséag eléhivasanal kérjuk folamatosan nyomja a kivant pozicié

1 -4 nyomoégombjat, mig a kivant magassagot az asztal el nem éri.

Abban az esetben, ha anyomégombot kordbban engedi el, mint a kivant —el6hivott pozcié

1 -4 elérése, az asztal megall és sziikségszerii a folyamatot ismételten elvégezni.
FIGYELEM! Kb. 1cm-re a kivant-bedllitott pozici6tél a z asztal mozgéasi sebessége lelassul

és az dsszelitkdzés elleni védelem kikapcsol. Kérjik ezen funkcié hasznélatakor is
fokozottan figyeljen!
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Instrukcja obstugi

SMART, HSM, HSU

Panel steruj acy SMART-e-2
Pobér mocy w pozycji standby 0,1 W
Ochrrona przed przebiciem

Predko$é podnoszenia 30 mm/s
Strefa bezpieczenstwa

Inteligentny system antykolizyjny
Parapet-stop / Kontener-stop

Pamig¢ ostatnio nastawionej wysokosci stotu
Kontrola cyklu pracy

Mozliwo $ci podt gczenia

s [©) @ P

S — gniazdo do podtgczenia sterownika
@ - gniazdo do podtaczeniai 1-silnikowego stotu (MOTION ERGO) lub dla silnika nr 1 (EXvizIT)
@ - gniazdo do podtaczenia silnika nr 2 (ExvIZIT)

P — gniazdo do podtaczenia kabla zasilajgcego

Sterowniki kompatybilne

Sterownik HSU

Sterownik HSM

2 przyciski sterujgce ruchem (géra/dot) Wyswietlacz ukazujgcy wysokos$é stolu w cm
4 pozycje do utozenia wysokosci stotu w pamieci

2 przyciski sterujgce ruchem stotu (géra/dét)

STREFA BEZPIECZENSTWA
Strefa bezpieczenstwa, to strefa pomigdzy blatem stotu w najnizszej pozycji a wysokoscig odpowiednig dla
blatu kontenera (wtgcznie z matg rezerwa tj. na wysokosci okoto 60cm)

* Funkcja jest dostgpna natychmiast po inicjalizacji stotu oraz przekroczeniu wysokosci
odpowiadajgcej standartowej wysokosc¢i kontenera. Funkcje uruchamiamy przyciskiem
oznaczonym strzatkg skierowana w gére A

+ Podczas normalnego uzytkowania- przy ruchu blatu w dét -zatrzyma sie on zawsze w dolnej pozycji
bezpieczenstwa opisanej powyzej.

*  Aby obnizy¢ wysokos$¢ blatu pod granice bezpieczenstwa , az do najnizszej mozliwej wysokosci ,
nalezy po zatrzymaniu sie blatu, nacisng¢ ponownie przycisk oznaczony strzatka skierowana w
dot (ruch wdot) ¥

* W strefie bezpieczenstwa, predkos$¢ obnizania blatu jest zmniejszona a system antykolizyjny nie

jest aktywny . Nalezy zachowaé szczeg6lng ostroznos¢, aby podczas pracy nie doszito do kolizji z
innym wyposazeniem biura, bgdz zranienia pracujgcych oséb .

INTELIGENTNY SYSTEM ANTYKOLIZYJINY

Inteligentny sytem antykolizyjny jest zintegrowany z jednostg sterujgca i przeznaczony do ochrony stotu
przed uszkodzeniem , podczas ustawiania wysokosci roboczej blatu .

+ System antykolizyjny reaguje wytgcznie na state przeszkody blokujgce ruch blatu przy jego statej

predkosci, zaréwno przy wznoszeniu jak i opuszczaniu blatu, takze z obcigzonym blatem.

* W przypadku kolizji ( napotkania przeszkody) ruch blatu zostanie wstrzymany a on sam po
zatrzymaniu wykona drobny ruch wsteczny ( na wyswietlaczu HSU wyswietli sig¢ wéwczas kod
btedu E60) ,w takiej sytuacji nalezy usunac przeszkode.

+ System antykolizyjny nie jest aktywny w strefie bezpieczenstwa i nie reaguje podczas dojazdu do
gorng i dolng granicy ruchu blatu (ostatni centymetr ), oraz przy pozycjach zapisanych w
pamieci stotu (dotyczy wytgcznie sterownika HSU).

« Podczas ustawienia wysoko$¢i blatu, nalezy zachowaé szczeg6lng ostaroznos¢ , stét nie stuzy do

zabawy a system antykolizyjny nie chroni przed przygnieceniem kolan, dioni czy tez innych czesci
ciata.

PARAPET-STOP / KONTENER-STOP
Obie funkcje daja mozliwosc ograniczenia dolnej i gérnej granicy ruchu blatu.
« Aktywacje i deaktywacije funkcji przeprowadza sig przy pomocy przyciskéw sterujgcych , poprzez
ich jednoczesne naci$niecie A4V i przytrzymanie przez okres co najmiej 10 sec.

+ Funkcja kontener-stop, jest automatycznie aktywowana w dolnej potowie obszaru ruchu stotu a
funkcja parapet-stop analogicznie aktywowana jest w gérnej potowie obszaru ruchu stotu.

« Aby zaprogramowa¢ dolng granice ruchu blatu ( kontener-stop), blat nalezy obnizy¢ do pozadanej
wysokosci i przeprowadzi¢ aktywacje tej funkcji. Aby zaprogramowaé gérng granice ruchu blatu
(parapet-stop) blat nalezy podnies¢ do pozadanej wysokosci w gérnej potowie strefy ruchu i
przeprowadzi¢ aktywacje funkcji .

+ Jednostka sterujgca podczas aktywaciji opisanych funkcji potwierdza przyjecie danych , dzwigkiem
podwdjnego Kliknigcia , dezaktywacja potwierdzona jest takim dzwiekiem jeden raz .

« Po aktywacji wyzej wymienionych funkcji nie mozliwe jest przekroczenie nastawionych wysokosci
blatu. Aby je przekroczyé, funkcje nalezy dezaktywowac.

Przyktady umieszczenia jednostki sterujacej oraz ste  rownika

MOTION ERGO 8 — { B
=
o [
N

EXVIZIT

PIERWSZE PODLACZENIE | URUCHOMIENIE

1. Nalezy wtozy¢ wtyczki do odpowiednich gniazd jednostki sterujacej.
W stole z jednym silnikiem ( MOTION ERGO) nalezy podigczy¢ silnik przy pomocy
dostarczonego przewodu zasilajgcego.
2. Nastgpnie nalezy podigczy¢ stét do sieci elektrycznej przy pomocy kabla zasilajgcego .
3. Przeprowadzamy inicjalizacje stotu .

INICJALIZACJA STOLU

Inicjalizacja, to ustawienie blatu stotu w najnizszej pozycii , to jest pozyciji wyjsciowej dla
ustawienia pozycji roboczej.

< Inicjalizacje przeprowadzamy naciskajac i przytrzymujgc przycisk oznaczony strzatkg
oznaczong w dét. V'

« Blat stotu obnizy sig do swojej najnizszej pozycji .

« Poinicjalizaciji st6t jest gotowy do pracy.

PAMIEC OSTATNIO NASTAWIANEJ WYSOKO $CI STOLU

Jednostka sterujgca dysponuje pamigcig ostatnio nastawianej wysokosci blatu, np. w przypadkach
odigczenia stotu od sieci elektrycznej ( np. z powodu przeprowadzki ) lub w przypadkach nagtego zaniku
pradu w sieci elektrycznej.

* Przy odlgczeniu jednostki napedowej od modulu sterujgcego istniejacy zapis w pamigci zostaje
wymazany. W takej sytuacji w celu wznowienia dostepnych funkcji nalezy ponownie
przeprowadzi¢ inicjalizacjg ( patrz punkt INICJA:LIZACJA STOLU ).

« Przy duzym obcigzeniu roboczym stotu lub diugotrwatym postoju bez pracy , producent zaleca
okresowg inicjalizacje w celu utrzymania wtasciwego poziomu komunikacji pomiedzy jednostkg
sterujgcg a zasilajgca.

« Ponowng inicjalizacje stotu,przeprowadzamy przez sprowadzenie blatu do najnizszej wysokosci a
nastepnie nacisniecie i przytrzymanie przycisku v przez co najmniej 5 s.

KONTROLA CYKLU PRACY

Jednostka sterujgca kontroluje cylk pracy stotu i w ten sposéb chroni uktad napedowy przed przegrzaniem
podczas czestej zmiany wysokosci roboczej blatu.

« Pelny cykl roboczy stolu wynosi tgcznie, max. 2min nieprzerwanej pracy oraz minimum 18minut
postoju (chtodzenia).

* W przypadku przekroczenia limitu na nieprzerwany okres pracy , mechanizm zostanie
automatycznie zatrzymany a jednostka sterujgca nie bedzie reagowac na jakiekolwiek sygnaly
przez czas niezbedny do schtodzenia silnika, ale nie dtuzszy niz 18 minut.

« W sterowniku HSU przekroczenie limitu pracy jest sygnalizowane na wys$wietlaczu napisem ,hot“.
Napis ,hot“ pojawia sie woéwczas podczas nacisnigcia jakiegokolwiek przycisku. Sytuacja taka
trwa tak dlugo, jak wymaga tego ochtodzenie systemu napgdowego .

UKLADANIE WYSOKO $CI STOLU W PAMIECI ORAZ JEJ WYWOLYWANIE

Funkcja ta jest dostepna wytgcznie w sterowniku HSU i umozliwia uzytkownikowi utozenie w pamieci
sterownika az 4 pozycji wysokosci stotu, ktére najczgsciej on uzywat.

* Ulozenie wybranej wysokosci w pamigci sterownika przeprowadzamy poprzez naci$niecie zielonego
przycisku S ha panelu a nastepnie naci$nigcie przycisku z oznaczeniem pozycji 1 - 4. W ten
sposéb utozymy aktualng wysokos$¢ blatu do pamieci.

« Aby wybrang wysokos$¢ blatu utozy¢ w pamieci, ustawiamy go najpierw na wybranej wysokosci przy
pomocy przyciskéw sterujgcych. Nastepnie wykonujemy utozenie pozycji w pamigci opisane
powyzej.

*  Wywotanie juz utozonej w pamigci wysokosci stotu, przeprowadzamy przez przytrzymanie przycisku
z nr pozycji 1 - 4 tak dlugo, az blat osiggnie oczekiwang (wybrang poprzednio) wysoko$¢
robocza.

« Jesli przycisk 1 - 4 zostanie zwolniony wczesniej niz blat osiggnie oczekiwang
(zaprogramowang wczesniej) wysokos$¢, ruch stotu zostanie wstrzymany w momencie
zwolnienia przycisku . W takiej sytuacji wywotanie pozycji z pamieci nalezy wznowic.

«  UWAGA! W odlegtosci okoto 1 cm od docelowe]j wysokosci stotu dochodzi do obnizenia predkosci
ruchu i jednoczesnie do deaktywaciji systemu antykolizyjnego, Nalezy zachowa¢ zwigkszong
ostrozno$¢ podczas stosowania tej funkcji.



